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1.OPIS TECHNICZNY 
 

I. PODSTAWA  OPRACOWANIA 

Podstawę opracowania stanowią:  

 podkład sytuacyjny 

 istniejące oznakowanie pionowe i poziome 

 pomiary ruchu 

 ROZPORZĄDZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY
 
z dnia 3 lipca 2003r.w sprawie szczegółowych    

                     warunków technicznych dla znaków i sygnałów drogowych oraz urządzeń bezpieczeństwa ruchu    

                                   drogowego i warunków ich umieszczania na drogach 

 

II. ZAKRES  OPRACOWANIA 

Opracowanie obejmuje projekt   sterowania sygnalizacją  świetlną na przejściu dla pieszych  – ul. Solicka 

/ przy ul. Bocznej / - DW  nr 375 w Szczawno-Zdrój.  

TERMIN WPROWADZENIA nowej organizacji ruchu – 2016. 

 

III.         PROJEKTOWANA SYGNALIZACJA ŚWIETLNA  

ORGANIZACJA RUCHU 

   Istniejąca   organizacja ruchu została przedstawiona na planie sytuacyjnym. Przejście dla pieszych  jest 

wyznaczone w rejonie ul. Bocznej . Istniejąca nawierzchnia jezdni posiada szerokość 8,2-8,5m .Z obu 

stron zlokalizowane są chodniki. 

                          Na przejściu natężenia ruchu wynoszą około  438 p.u./h. 

Z obu stron przed przejściem zamontowane są  znaki D-6 z tabliczką T-27. 

Nad przejściem zamontowane są na konstrukcjach wysięgnikowych  znaki aktywne D-6 z oświetleniem. 

Znaki i oświetlenie zostaną zdemontowane . 

Zmiany organizacji ruchu obejmą wykonanie linii zatrzymania P-14. 

LOKALIZACJA SYGNALIZATORÓW 

Dla organizacji ruchu zlokalizowano sygnalizatory sygnalizacji świetlnej. Dla wlotów zastosowano 

sygnalizatory podstawowe i powtarzacze / z ekranami / na wysięgnikach nad wlotem na istniejących 

konstrukcjach wsporczych. Dla pieszych zastosowano sygnalizatory po obu stronach przejścia na 

dodatkowych masztach.. 

Dokładne rozmieszczenie sygnalizatorów przedstawiono na planie sytuacyjnym . 

                        Zastosowane typy sygnalizatorów przedstawiono w tabeli . 

ELEMENTY DETEKCJI  

W celu optymalizacji sterowania sygnalizacją świetlną, konieczne jest jej wyposażenie w system detekcji 

umożliwiający rejestrację wzbudzeń pojazdów i  pieszych. Sygnalizacja została wyposażona w 

następujące systemy detekcji: 

 dla pojazdów – pętle wirtualne / kamery / o funkcji żądania lub wydłużenia światła zielonego 

 dla pieszych przyciski zgłoszeniowe na przejściu przez jezdnię po lewej stronie przejścia z 

potwierdzeniem Ledowym  24V  przyjęcia zgłoszenia  
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Na planie sytuacyjnym i w tabeli przedstawiono lokalizację w/w elementów oraz ich parametry i 

przeznaczenie.  

Pętle wirtualne / układ podwójny / umieszczone na wlotach spełniają następujące funkcje: 

 Pętla długa –nr1/ pierwsza od linii zatrzymania   / -żądanie światła zielonego, żądanie 

wydłużenia światła zielonego w przedziale G min-max na okres potrzebny do obsługi 

pojazdów znajdujących się pomiędzy linią zatrzymania a pętlą nr 3 

 Pętla krótka –nr2/ najdalsza od linii zatrzymania wirtualna / -żądanie wydłużenia światła 

zielonego w oparciu o badanie natężenia ruchu 

                        Wzbudzenie pętli nr 2 powoduje żądanie otwarcia grupy przez sterownik. Po otwarciu grupy  na czas  G z 

min sterownik bada zajętość pasa ruchu poprzez pętle nr 1.Wydłużanie otwarcia grupy następuje poprzez 

detekcję pętli nr 2 do czasu Gz max. Brak wzbudzenia tej pętli przez czas ustalonego opóźnienia / 2÷3s/ 

powoduje podjęcie decyzji przez sterownik o zamknięciu grupy. Następnie sterownik sprawdza zajętość 

pętli nr 1. Dopiero brak jej wzbudzenia przez czas opóźnienia / 2÷3s/ powoduje podjęcie decyzji o 

zamknięciu wlotu.  

CZASY MIĘDZYZIELONE 

W związku z opracowaniem diagramu sterowania dokonano obliczeń czasów międzyzielonych przy 

następujących założeniach: 

 Pojazdy Ve = 30 km/h  

   Vd = 60 km/h / ze względów bezpieczeństwa / 

 Piesi             Vp = 1,4m/s 

Na podstawie tych założeń oraz wyliczonych długości dróg dojazdu i ewakuacji dokonano obliczeń 

czasów międzyzielonych  oraz sporządzono tabelę grup kolizyjnych i tabelę czasów międzyzielonych. 

FAZY RUCHU - ZASADY STEROWANIA 

Sygnalizacja pracować będzie jako akomodacyjna acykliczna  realizując diagramy sterowania grupowego 

w zależności od zakresu wzbudzeń systemów detekcji pieszych.   

Podstawowym stanem przy braku zgłoszeń będzie stan „zielone na wlotach głównych ”  dla grup 

kołowych. 

W projekcie przedstawiono  fazy ruchu dla wlotów obrazujące możliwości sterowania .Sterownik na 

podstawie zgłoszeń z systemu detekcji będzie generował odpowiedni układ grup . 

 W stanie podstawowym będą otwarte grupy  K1 i K2  

 Wzbudzenie detektora grupy pieszej  P1,2 spowoduje ocenę stanu sterowania 

 Jeżeli system detekcji wykryje pojazdy w odległości 40m od przejścia to grupy kołowe będą 

otwarte do czasu ustania wzbudzeń  lub osiągnięcia Gzmax 

 Po ustaniu wzbudzeń i zamknięciu grup kołowych sterownik otworzy przejście dla pieszych 

 Po obsłudze grupy pieszej sterownik powróci do otwarcia grup kołowych na min 10s 

 Grupa piesza będzie otwierana na 10s.  

 Oba sygnalizatory dla pojazdów muszą wyświetlać sygnały dla pojazdów identyczny. 

 W przypadku awarii systemu detekcji sygnalizacja realizować  będzie program awaryjny 

 W przypadku przejścia sygnalizacji z pracy w trybie „kolorowy’ do pracy w trybie „żółty pulsujący” 

sterownik powinien po zakończeniu realizowanego pełnego cyklu wyświetlić sygnał czerwony  
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przez 6s i   następnie sygnał żółty pulsujący lub ze stanu „zielone na kierunku głównym”   

wyświetlić sygnał żółty przez 3s i następnie czerwony przez 6s i  sygnał żółty pulsujący 

 W przypadku przejścia sygnalizacji z pracy w trybie „żółty pulsujący” do pracy w trybie „kolorowy” 

sterownik powinien po  wyświetleniu min przez 180s sygnału żółtego pulsującego wyświetlić  

przez 5s sygnał żółty , następnie przez 6s sygnał  czerwony i rozpocząć program  podstawowy 

acykliczny nr 1. Przy braku wzbudzeń pieszych sterownik nie otworzy grup pieszych i  sygnały dla 

pojazdów będą stałe -„zielone” . 

 Sygnalizacja powinna pracować wg opisanych zasad od godz.5.30-22.00.W pozostałych 

godzinach powinna wyświetlać sygnał żółty pulsujący 

PARAMETRY STEROWANIA I DETEKTORÓW 

Dla każdej z grup w każdym diagramie określono czasy światła zielonego Gz, określając   min i max / 

tab.9/: 

 Min - brak wzbudzeń grup kołowych 

 Max - pełny zakres wzbudzeń grup kołowych 

DIAGRAMY STEROWANIA 

W projekcie przedstawiono  przykładowe diagramy sterowania w zależności o sytuacji ruchowej na 

skrzyżowaniu  :  

                                     Nr 0                                - stan „zielone na kierunku głównym” 
 
                                     Nr1            T=35s            -wzbudzenia wszystkich  detektorów  pojazdów i pieszych- otwarcie    
                                                                            wszystkich grup kołowych i pieszych - min 
 
                                     Nr2            T=60s            -wzbudzenia wszystkich  detektorów  pojazdów i pieszych- otwarcie    
                                                                            wszystkich grup kołowych i pieszych - max 
 
                   Nr3            T=60s            -program awaryjny 

 
                                 Nr4                                 -program startowy 

   
                                      Nr5                        - program końcowy 

Opisane powyżej diagramy przedstawiono w formie graficznej . 

POMIARY RUCHU I PRZEPUSTOWOŚĆ 

Pomierzone  ilości pojazdów przeliczono na pojazdy umowne / 12525 p.u/ dobę  - w dwie strony . 

Na podstawie pomiarów ruchu dobowych określono natężenia ruchu w godzinie szczytu na poziomie 7% 

ruchu dobowego / 12525 : 2 / x0,07 = 438 p.u./h. 

Wykonano obliczenia przepustowości skrzyżowania sterowanego sygnalizacja świetlną dla diagramu  

sterowania   max  / 60s / . 

Wyniki obliczeń przedstawiono w tabeli. Obliczenia   mają charakter przybliżony i przedstawiają możliwą 

do osiągnięcia przepustowość skrzyżowania przy pełnym zakresie wzbudzeń .Stopień obciążenia może 

wynieść 0,26 co świadczy o dużej rezerwie przepustowości. 

Równocześnie piesi będą max oczekiwać na możliwość przejścia 40s co zapewni im wysoki poziom 

wygody ruchu. 
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2.PLAN ORIENTACYJNY 

 
 
 

 
 

 
 

skala 1:10000 
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3.PLAN SYTUACYJNY 
Skala 1:500 
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4.ZESTAWIENIE SYGNALIZATORÓW 
 
 

Nr Rodzaj Ilość 

Sygnalizatora Sygnalizatora sztuk 

      

      

K1,K1p sygnalizatory typu S1   

K2,K2p 3 x o 300 mm 4 

  soczewki ogólne   

   / na wysięgniku z ekranami /   

      

 sygnalizatory typu S5   

P1,P2 2 x o 200 mm 2 

 soczewki dla pieszych   

      

 
 

 
 
 
 
 
 

 
5.ZESTAWIENIE ELEMENTÓW DETEKCJI 

 
 

Nr Nr Nr detektora Odległość od Wymiary   

grupy sygnalizatora   
lini 

zatrzymania szer. x dług Rodzaj pętli 

       ( m ) ( m )   
            
1 K1 0111 12 1 x 20 wirtualna 
              0112 40 5 x 1 wirtualna 
            
2 K2 0211 12 1 x 20 wirtualna 
    0212 40 3 x 1 wirtualna 
            
3 P1,P2 PB-1,2 maszt przycisk   
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6.PLAN KOLIZJI 

 
 

7.OBLICZENIE CZASÓW MIĘDZYZIELONYCH 
 

       nr sygnal. le - ld tż + te - td = tm tm przyj 

                            

                           

K1 - P1,2 9 - 0 3 + 2,3 - 0,0 = 5,3 6 

K2 - P1,2 12 - 0 3 + 2,7 - 0,0 = 5,7 6 

P1,2 - K1 8,5 - 4 0 + 6,1 - 1,2 = 4,9 5 

  - K2 8,5 - 7 0 + 6,1 - 1,4 = 4,7 5 

 
 

8.TABELA GRUP KOLIZYJNYCH 
 
 
 
 
 
 

9.TABELA CZASÓW MIĘDZYZIELONYCH 

K
1

K
2

P
1

K1 6

K2 6

P1 5 5  
 

K
1

K
2

P
1
,2

K1 x

K2 x

P1,2 x x
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10.FAZY RUCHU 
 

 

kołowa 
 

 
piesza 

 

 

 
 
 
 
 

11.PARAMETRY STEROWANIA 
 
 

      Gz ( s )   

    
brak wzb 
pieszych   

 wzb.pieszych  
   

nr grupy nr grupy min max min max 

  sygnal.         

            

1 K1  ∞   ∞  10  35/∞  

2 K2 ∞ ∞ 10 35/∞ 

3 P1ab   0    0   10  10 

            

      

 
 
 
 
 
 

 

K1 

K2 

P1,2 
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12.SCHEMAT BLOKOWY STEROWANIA 
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13.DIAGRAMY STEROWANIA 
Program nr 0 – brak wzbudzeń pieszych 

 
Program nr1 – wzbudzenia pojazdów i pieszych - min 

 
Program nr1 – wzbudzenia pojazdów i pieszych - max 

 
Program nr 2 – awaryjny 

 
Program nr 3 – startowy 

 
          Program nr 4-  końcowy 
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14. POMIARY RUCHU 

 

 
 

15.OBLICZENIA PRZEPUSTOWOŚCI 
 

nr grupy podz. Natężenie  nasycenia Cykl  maksymalny

sygnał. pasów So N Fw Fc Fs Fmp Fa Fo Fp Fl Zf Si T Ge Ge/T Ci Qimax Xi Uwagi

K1ab 1900 1 1,00 0,93 1,00 1,00 1,00 1,00 0,93 1767 35 0,58 1030 438 0,43

60

K2 1900 1 1,00 0,93 1,00 1,00 1,00 1,00 0,93 1767 35 0,58 1030 438 0,43

 
 
 


